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Popis a technicke informace
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Technické informace
Rwchhostrd index = H, T,
LSiftka pnewmatiey (mm): 145 - 215

Profil : 55 - B0
Rdfek: 13 -16
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Klicove parametry
Ziepsene vykony v porovndn| s pfedchidcem,

W Bé&fna pneumatika
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Chytra volta profidice b votnl prostfedi

Produktova mapa a historie produktd
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Vyrazné HlepSeni ve
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Koncept
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Popis dezénu a pouiitych technologii

Vykony na mokru

Bl Siroké ramennl draZky Bl Optimalizované ramennl
'§|'.'|_'|k4_' ot drddioy v ramennéch blocich hluk‘f
FaruCul wwborry odvad vody prd synikajici Zlepdens wloony na mokru dikoy
aviacateinost a brzdeni na vode. optimalizovangmu tyvaru ramennich
Dloky reetsa)icech styCnou plochu

Bl Technologie

optimalizovanych bloku
Lepdi onfacatelnost nd rookru diy wbisi

stydneé plode a designu uzamykatelmych
bl

3 Profil draiek

Zhosend hrany drades rozsifujl
pfi brzdénd stydnow plochu a
Tlepsu|l tak zabdrowve viestrosti

Bk preu KIMERGY

Technologi dnich h
[@ Technologie vodnich hran

Zhracup bezanou draku fia mokru o

ZEChovani dolbiré oviadate|nost na
THXKIEM P
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Popis dezenu a pouiitych technologii

Akvaplaning

@ Zvyiena tuhost
stfedovych bloki

Ligriuje Dioky ve staibnl poloze.
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Cheytrd walba pro fidice | Hvoini prostied

B TFi Siroké obvodové drazky

Dptimalni Sifka a umisténi 1 Sirekych
abvodanych drdek 2anitu)l wrikajicl
wyhkony na mokré vozavce. Sinoké krajn
dlradky urmodniu]l maximdind ochaod vy
oro leps philnasost na mokru a zdroven
oChilaru preumatiku pfi jiadé na suchu

Bétnd prey KNSRV oo”

Bl Technologie vodnich turbin

Zlepdupe odvod vody v plném |
aocEném smdru.
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Popis dezénu a pouitych technalogii

Zivotnost

i Novy profil

Novy profil pneumatiky zvétsufe Sitku stytné plochy, Now
tvar dezénu pak optimalizuje pomeér stytne plochny,
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B&ind pneu KINERGY cco”
Tvar stytné plochy Kulaty Ctvercovy
Sifka stytné plochy 100 103
Pomér stytné plochy 100 104
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H Nova smés

Move siodenl DERounowe Smes S8 projvuje lepsEmi Dradoyme viastnostmi
na mokru a vy5al odolnosti proti opotfebeni, a to bez jakéhokolv omezeni
gatatnich vwkonowych wiastnost! pneumatiky, K prodioudent Zivoinosti
doblo diky optimalizaci pficnych malekuldmilch vazeh, Modem(
technologie misenl spolu s Elnidl-,- o vysoké nosnosti & funkenimi

palymery o vysoké molekularmi hmotnosti ziepsull vwikony na mokné
WOZOVCE a prodiuuli Bvotnast.
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@ Chemicke funkdni skupinyy

= Polymery

e [hamicke vazby (siné spojeni)

Lept vazbey
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Popis dezénu a poauitych technologii

Vykony na suchu

N Asymetrické dezén
Svwhiend tulhnst vngjsach Dloko zhepduje
oviadateinost na suchem powrchi

B Spojovaci mistky
* Powkiti stuphtitych spojovacich
mistkd umo? fiuje koniroly opatfenen
= avvaend Tuhost Edakl SN ejich
pohyly a 2lepsuie tak bezpetnost jzdy,
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B zvysens tuhost dezénu

Podé|nd tunost Jeytena o £ %,
HiiEna Tunost nySena o 1 %

ST T
o8 | ——T—TTT T T
| | |
R} g 1 bl —r—i —
A i_:_'_.;__.+-.‘.'.-'f ______ y =18
1 L _-.I_
= b= = = e B =R T
| 1
= = Pesiding uhost
TTRR 103 - 104 10

s B&ind prey & KERERGYooo®

Brzdna drdha na suchu
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Popis dezénu a pouditych technologii

Indikatory rovhomérného opotrebeni

now kontralu sor £ Gedime

Ireddikc At M FOA IO neho opotfeber
PororsEbe miry opotiebeni zatero v obou ramenech a v piipadd nesdwnomarmashi proesddie sefizen geomeine
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Cheytrd walba pro fidice | Hvotni prostfedi

Popis dezénu a pouditych technologii

Konstrukce pneumatiky

Vysoce pfilnava smeés s pfimeési siliky

Lepsi philnavost na suchem | mokreém posrchu & nmizs! valiey oopor.

Bezesvy celoplosny
zeslleny naraznikovy pas

Optimalnd tuhost béhounu,

Siroky ocelovy naraznik

Leps| oviadatelnast na Sachal | makru

Vyrovnana polyesterova
kordova vidkna

Dnysend tuhost a odolnost bolnic pfi
zachovdni komfortu jizdy.

Jadro patky o vysoké tvrdosti

Jiepiuje ovladataingst a odenvu fizenl

Tuhé a jednolité patni lano

Ziepiuje jednolitost a ododnbst usazenl patky.
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Popis dezenu a pousitych technologii Chwytra valba pro fidite | Hvatni prostfedi

Hluénost

B optimalizované rozlozent bloki < iTRENENSEYSR (TN )
Precizng navriend rozmény blakl nozoélenych do sekci sniduji hiudnost Uraven hluku[dB{A]]
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